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Amberg Clearance GRP

Profiler 6012

Das System besteht aus

- Erstklassiger Hardware GRP 5000

- Anwendungsgerechter Software Clearance Plus

- Robuster und garantierter Prazision dank GRP Fidelity

- Erstklassigem Applikations-Support

Technische Daten GRP 5000 Systemeignung und typische Systemleistung

Spurweite (mm) 1000, 1067, Profilgenauigkeit +/- 5 mm Typische Projektanwendungen - Lichtraumkontrolle
1435,1520/24, - relativ zur Gleisachse - Lichtraumdokumentation
1600, 1668/76 - 5 m Messdistanz - Uberpriifung gleisnaher Installa-
Profilmesseinheit Amberg Objektpunktkoor- = +/-2 -4 cm tionen e Vart
Profiler 6012 dinate®) - ?estanldsvermessung fiir Varian-
~ g ) enanalysen
Kompatibel Z+F Profiler 9012 GRP mit Toalstation - Bauwerkszustandsdokumentation
*) Weitere Details siehe ,,GRP 5000 - Systemspe-
zifikation und typische Applikationsgenauigkeiten®.
Scannertyp Infrarot Applikation Lichtraumkon- = Variantenanalyse
Phasenscanner trolle
Reichweite 119 m Leica Tachymeter TSI15/16,TS30, R L
(Eindeutigkeitsbereich) - motorisiert, ATR TS50/60, MS50/60 Projektabschnitt, Linge 1000 m 1000 m
- Funkmodem Gefordertes Messpunktraster 10 x 10 mm 20 x 20 mm
Leica GPS GPS1200, Messung
Profilmessung GS10/14/15/16/18
(Querdistanz und Hohe bzgl. Gleisachse) Typische Messgeschwindigkeit 3,6 km/h 1,0 km/h¥*) /
Max. Datenerfas- 1.000.000 *) GRP mit Tachymeter / *¥) GRP mit GPS 3,6 km/h**¥)
sungsrate GRP System GBC 5000 Batterie, Gleisbelegung 17 min 60 min *) / |7 min*¥)
- Pixells aufladbar
Akkulaufzeit*) >5h Gleisgeometriedaten Stationierung, Stationierung,
s Profler i 0 Panasonic Li-lon Batterie. Spurweice, Spurweite,
Max. Scangeschwm- ! b Uberh&hung Uberhéhung,
digkeit Kontrollcomputer | aufladbar 3D Gleisposition
- Umdrehungen/Sekunde Akkulaufzeit*) >4h
Gleisgeometriemessung #) abhéngig von den Bedingungen. Auswertung
(Gleislage, Spurweite, Uberhéhung) Bearbeitungsdauer I,5h/6h I,5h/6h
interaktiv (Bearbeiter) / automatisch (PC
Messung — Kine- TPS: 7 Hz Lichtverhiltnisse Dunkelheit bis peeraielv (Bearbetter) [ auvomadech 9
matisch GPS: 10 Hz . Ergebnis 2D Licht- 3D Punktwolke
Tageslicht . .
- Messdatenfrequenz raumkartierung, | 3D Gleisachse
Einsatztemperatur | -10° bis +45° C Querprofile Querprofile
Relative Feuchte nicht
Gleiskoordinate*) +/- 5 mm kondensierend
- GRP mit Totalstation CE Konformitit EN 61326-1:2013
- . EN 61000-6-2:2005
+/-
Uberhshung = 1,0 mm GRP 5000 56 k EN 61000-6-4:2007/A1:201 |
Spurweite +/-0,3 mm & EN 60825-1:2014
P ’ - messbereit .

- inkl. Batterien und

Computer

GRP System FX
Zulassungen von

EN 13977:201 1

Richtlinie 2014/30/EU
Richtlinie 2014/35/EU
Richtlinie 201 1/65/EU

Network Rail / London Underground
(UK), Deutsche Bahn (DE), SBB
(CH), SNCF (FR), OBB (AT), RFI (IT),
Adif (ES), ProRail (NL), Infrabel (BE)

Die Amberg Gleismesssysteme konnten ihre hohe Leistungsféihigke_:jt weltweit nach-
weisen.Anspruchsvolle Projekte wurden realisiert u.a. in Deutschland, Osterreich, Belgien,
Niederlande, Dinemark, Frankreich, Italien, Spanien, Griechenland, Tiirkei, Australien, UK,

Saudi-Arabien,VAE, Korea, USA,VR China.



Amberg Clearance GRP 5000
Profiler 6012

Systemleistungen und Technische Daten

Amberg Clearance
Schnelle und zuverlassige Lichtraumvermessung mit Ergebnissen in Echtzeit. Modulare Systeml6sung fiir automatisierte Lichtraumver-

messungen mit bahngerechter Analyse und Dokumentation.

m  Zentrale Datenbank fiir die Abbildung und Verwaltung samtlicher Lichtraum-
profile, Lichtraummodelle, Gleisprojektdaten inkl. Chronologie der Trassenda-

ten, Kontrollpunkte und Messepochen. | [ —

m  Flexibler und komfortabler Lichtraumprofil-Editor.

B Bereitstellung samtlicher Lichtraumprofilvorgaben und Gleisprojektdaten fiir

die nachfolgenden Messaufgaben und Auswertungen.

m  Vollautomatische Profilmessung im 2D Lichtraummodus oder 3D Koordinaten-
modus mit kombinierter Erfassung samtlicher relevanter Gleisgeometriedaten
(Stationierung, Spurweite, Uberhhung, 3D Gleiskoordinaten (nur mit TPS, GPS)).

® e nach Projektbediirfnissen frei wahlbarer Datenregistrierungsmodus

- Kontinuierliche Punktwolkenregistrierung o - ol . . .
Stop I Set Odom l Int Rec | Snap Rec | Cont Rec

- Definierbare Intervallprofilerfassung

- Gezielte Einzelprofilmessung

B Vergleich und Anzeige der Profildistanzen zwischen gemessenem Objekt und
gewihltem theoretischem Lichtraumprofil in Echtzeit direkt vor Ort — inkl.
Alarmfunktion bei Lichtraumverletzung.

B Vollautomatische Auswertung durch Gegeniiberstellung der Lichtraummessun-
gen mit vordefiniertem Lichtraummodell fiir den Streckenabschnitt — wahlweise
relativ zur aktuellen Gleislage oder (bei 3D Messdaten) in Bezug zu einer vor-
definierten theoretischen Gleislage.

B Umfassende automatische Ergebnisprotokollierung
- Klassische Querprofildarstellung mit Profildistanzen zum gewihlten
Lichtraumprofil
- Flichenhafte Lichtraumkartierung — hinterlegt mit der skalierten Bild-
dokumentation fiir eine eindeutige Identifikation potentieller Engstellen

- 3D Visualisierung inkl. Einfarbung samtlicher lichtraumkritischer Objekte
inkl. Moglichkeit zur Videoerzeugung des gemessenen Streckenabschnittes.

m  Etablierte Schnittstellen zu weiteren Lichtraum- und Planungssoftwarelésungen
inkl. 3D Punktwolken-Export zur Weiterverarbeitung in gingigen Planungssoft-
warelosungen (z.B. Cloudworx).
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